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주 동점일 경우 본선 주행평가의 총 소요시간이 낮은 순으로 선발함  ) 1. .  

        수상팀 설계부문 제외 은 대회 활성화를 위해 조직위원회에서 개최하는 차년도 대회의 2. ( )

기술세미나 에 참석하여 제작기술 등에 대한 발표 의무가 있음“ ” .

시뮬레이션 시범도입 부문 우수 성적 팀 신규플랫폼 도입 팀 중 우수 성적 팀        3. 1 , 1
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1) 제 장 무인모빌리티 부문 무인모빌리티 플랫폼 제작 규정 에 기술 2 ‘ ’ .
2) 예선 및 본선 경기 중 스피드건을 통한 무인모빌리티 플랫폼의 허용 최대주행속도 준수 여부 검사 예정 (25kph) 
2) 예선경기를 통해 본선경기에 출전이 결정된 참가팀에 한함 .
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연구계획서 심사 순위 지원금 지원 플랫폼 지급
위1~17 O O

위 위18 ~20 O X
위21 ~ X X
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3) 교육을 단 명도 수강하지 않은 팀은 초 초 명 의 패널티를 예선 본선 경기 결과 각각에 부여함 1 , 70 (10 * 7 ) · .
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참가팀 구분 설명 지원 내용

제작비 지원팀 연구계획서 심사에 선정된 팀
플랫폼 요청 시 전년도 사용 플: 
랫폼 사용 개 (17 )限
지원금 천원 팀: 6,000 /

제작 미지원팀

연구계획서 심사에서 대회 참가가능팀
으로 선정되었으나 제작비 지원에 탈
락한 팀 중 경진대회 추가 참가 접수
를 완료한 팀

미지원
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4) 
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이의 제기 절차[ ]
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허용 센서 기준 및 추천 목록
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주의사항※ 

제시된 센서 이외에 초음파센서 레이더 등의 환경인지 센서류는 이종센서로 판 1. , 

단하여 장착을 금지하며 플랫폼에서 속도정보는 출력되며 플랫폼의 주행상황 , 

판단을 위한 속도측정센서 엔코더 등 의 장착은 가능함( )
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Specification Velodyne
VLP-16

Outster
OS0-32

Robosense
RS-LiDAR-16

Sick
MRS1000

채널 채널16 채널32 채널16 채널4

측정범위 100m 50m 20cm - 150m 0.2m - 64m

정확도 최대 일반±3cm( ) ±1.5~5cm ±2cm -

시야 수직( ) +15.0°~-15.0°(30°) +45.0°~-45.0°(90.0°) +15.0°~-15.0°(30°) 7.5°

시야 수평( ) 360° 360° 360° 275°

각도 분해능
(Vertical) 2.0° 0.7º 5.5º – 

(multiple options) 2.0° 0.25°

각도 분해능
(Horizontal/
Azimuth)

0.1° - 0.4° - 0.1° / 0.2° / 0.4° -

회전 속도 5Hz - 20Hz 10 or 20Hz 5 / 10 / 20Hz 50Hz, 4x12.5Hz
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Specification SICK
TiM571-2050101

SICK
LMS111-10100

SICK
LMS151-10100

SICK
LMS511-11100

Aperture 
angle 270° 270° 270° 190°

Scanning 
frequency 15Hz 25Hz/50Hz 25Hz/50Hz 25Hz/35Hz/

50Hz/75Hz

Angular 
resolution 0.33° 0.25°, 0.5° 0.25°, 0.5° 0.25°, 0.5°, 1°

Operating 
range 0.05m ~ 25m 0.5m ~ 20m 0.5m ~ 50m 0m ~ 80m

Interface Ethernet
USB

Serial (RS-232)
Ethernet
CAN bus

Serial (RS-232)
Ethernet
CAN bus

Serial (RS-232)
Ethernet

USB

Operating 
voltage 9 ~ 28V DC 10.8 ~ 30V DC 10.8 ~ 30V DC 24V DC

Power 
consumption 4 W Typ. 8W, heating 

typ. 35W
Typ. 8W, heating 

typ. 35W
22W, + 55W 

heating(typical)

Enclosure 
rating IP 67 IP 67 IP 67 IP 67 

Weight 250 g 1.1 kg 1.1 kg 3.7 kg

Dimensions 
(L x W x H)

60 x 60 x 86 
mm

105 x 102 x 162
mm

105 x 102 x 162 
mm

160 x 155 x 185 
mm

Ambient 
operating 

temperature
25 ~ +50 °C– 30 ~ +50 °C– 30 ~ +50 °C– 30 ~ +50 °C–
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대학생 창작 모빌리티 경진대회

상
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대학생 창작 모빌리티 경진대회
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대학생 창작 모빌리티 경진대회

소속
직위 
성명 인
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대학생 창작 모빌리티 경진대회
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대학생 창작 모빌리티 경진대회
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대학생 창작 모빌리티 경진대회



- 51 -

대학생 창작 모빌리티 경진대회
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대학생 창작 모빌리티 경진대회
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대학생 창작 모빌리티 경진대회
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대학생 창작 모빌리티 경진대회
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대학생 창작 모빌리티 경진대회

No. 이름 나이 학년 전화번호 서명

1
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대학생 창작 모빌리티 경진대회

1. 전년도 까지 참가했던 팀원 중에 취업 및 진학대학원 상태를 아는 사람 수는( ) ?

대기업
자동차 제작사

명(       )

자동차 부품

명(       )

자동차서비스

명(       )

비자동차계

명(       )

중소기업
자동차 제작사

명(       )

자동차 부품

명(       )

자동차서비스

명(       )

비자동차계

명(       )

공무원 및 

공공기관

공무원

명(       )

공사 및 공단

명(       )

정부출연연구소

명(       )

기타

명(       )

대학원 국내 명(       ) 해외 명(       )

대학생 창작 모빌리티 경진대회가 취업 및 진학에 도움이 된다2. 

매우그렇다(  ) 그렇다(  ) 보통이다(  ) 그렇지않다(  ) 전혀그렇지않다(  )

대학생 창작 모빌리티 경진대회가 취업 및 진학에 도움이 되기 위한 방안3. 

은 중복선택 가능?( )

경진대회 기업참여 및 지원 확대(  ) 수상팀 국내 및 해외 연수(  ) 

취업연계 시스템 확보(  ) 

취업설명회 인턴채용 추천서 등     , , 
교육 및 세미나 컨텐츠 확대(  ) 

경진대회 대외 홍보 (  ) 

기타 (                                                                  )


